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Macierze izometrii liniowych
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Twierdzenie. Niech A € Ms,5(R). Nastepujace warunki sa réwnowazne.
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Dowdéd twierdzenia.

(1 < 2) byto.
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(2 = 4) Analogicznie.
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Izometrie nieliniowe

Fakt.

Kazda izometria plaszczyzny jest postaci Ty o Ry lub Ty o Sy (¢ — prosta przez 0).
Definicja.

Przeksztalcenie postaci Ty o L, L liniowe, nazywamy przeksztalceniem afinicznym.
(Inny opis: X — AX + U, gdzie A € May2(R), U € R?%)

L nazywamy czescig liniowq przeksztalcenia afinicznego Ty o L.
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a) Czescia liniowa obrotu o kat 6 (wokél jakiegokolwiek punktu) jest Ry.
b) Czescia liniowa odbicia w prostej k jest odbicie w prostej ¢ réwnoleglej do k i prze-
chodzacej przez 0.
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Czes¢ liniowa ztozenia przeksztalcen afinicznych jest ztozeniem ich czedci liniowych.
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Twierdzenie.

Przeksztalcenie Ty o Ry jest obrotem wokdt pewnego punktu (o kat 6)
lub translacja (jesli Ry = Id).

Przeksztalcenie Ty o Sy (¢ — prosta przez 0) jest symetria z poslizgiem
(zwykla symetria, jesli U L ¢).
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