ROZSZERZANIE BAZY | REGULARYZACJA

KATARZYNA FRANKIEWICZ




WPROWADZENIE DO FUNKC]I BAZOWYCH
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SPLINE

m Splines to funkcje, ktore skfadaja sie z prostszych funkcji, ktore nazywamy

funkcjami bazowymi.

m Kiedy uzywamy spline'dw kazda z funkcji bazowych b, ma pewien
wspotczynnik B, czyli

s(x) = XN0kbe(x)



POLYNOMIAL AND SPLINES

* Dla utatwienia zrozumienia tematu, w dalszej czesci przyjmujemy, ze
wektor X jest wektorem jednowymiarowym.

hi(X) =I(X <&1), ho(X)=1(& < X <&), hs(X)=1(§& < X)

b1+ &0 = P2 + &155
Bo + &8s = B3 + £156

hi(X)=1, ho(X)=2X, ha(X)=(X —&)s, ha(X)=(X—E&),



Piecewise Linear

Piecewise Constant
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Piecewise-linear Basis Function

Continuous Piecewise Linear
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CUBIC

i SMOOTHING

: / \ SPLINE
A | NATURAL

CUBIC SPLINES

hi(X) =1, hs(X)=X? hs(X)= (X&),
ha(X) = X, ha(X) = X3, he(X)= (X — &)3.




SMOOTHING SPLINE

N
RSS(,0) = Y- {6 — (@) + A [ (1" (0))d
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WYBOR PARAMETRU WYGLADZENIA

[ 152z~ pTsB =W

L, = log(Likelihood) — AW



Temeprature °C
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WYBOR PARAMETRU WYGtADZENIA




MAXIMUM ALLOWED WIGGLINESS

® Wartosc parametru k musi byc wystarczajaco duza, a parametr
wygtadzenia zajmie sie reszta dopasowania modelu do danych.

® Wystarczajaco duza oznacza, ze wartosc parametru k powinna
pokryc domysing ztozonosc modelu.



DZIEKUJE ZA UWAGE!




