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Twierdzenie Donskera

Niech X,... saiid. ze $rednia 0 i wariancja 1 oraz niech S,, = X1 +---+X,,.
Definiujemy
S,, ueN
S(u) =< "
liniowe nalk,k + 1], k= |u]

Wtedy S\(/—) = B(t), gdzie t € [0,1] a B(-) jest ruchem Browna.



Twierdzenie Donskera wersja warunkowa




Plan pracy magisterskie]
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2. (51\};_"”,52\%” 1 1,...,5%” + k-1

(BY(t),BY(t) +1,....,BY(t) + k — 1),

Sl(n) — 0, .. -,Sk(n) —

3. (Sl\ﬁgﬂ, 2l 1, 20 k-1

ViVi# 7 Si(nt)+ (i —1) # S;(nt) + (5 — 1)) =

(BY(t),BY(t) +1,...,Bp(t) + k — 1‘
Vi £ Bi(t)+ (i — 1) # B;(t) + (j — 1)),
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